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SÍNTESE DO TRABALHO

Objetivo: Aumentar o ganho em produtividade em atividades rotineiras através da automação na varredura de

 

equipamentos da rede de energia responsável pela infraestrutura de alimentação da sinalização e

 

telecomunicação . A varredura se faz automática através de uma sistema de câmeras visuais e térmicas

 

instaladas em um veículo rodoferroviário sendo direcionadas para equipamentos ativos da rede de

 

energia através do conhecimento de suas coordenadas geográficas . O sistema faz o escaneamento deste ativos

 

e efetua a separação dos casos onde a temperatura excede a temperatura normal de grava em um arquivo a ser

 

analisado posteriormente , permite também através de pós processamento a reconstrução 3D reunindo a imagem 

real e a imagem do mapeamento

 

das temperaturas na mesma imagem , oferecendo uma visualização detalhada da situação no equipamento.

Relevância: O ganho de tempo e mão de obra para análise de problemas de aquecimento de fuga de corrente ,

 

sendo consideravelmente menor quando a automação é implantada , considerando que a velocidade de execução

 

é a velocidade do veículo rodoferroviário em detrimento de técnicos em caminhada , além da separação

 

automática para análise apenas dos equipamentos que indicam temperatura acima do normal. Outro ganho é a

 

possibilidade da reconstrução em 3D através das 2 câmeras monoculares contidas no equipamento possibilitando
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a análise de medidas reais através deste resultado fora do local , podendo ser aplicado em outras áreas .

Descrição: Trata-se de um equipamento que contém 2 cãmeras monoculares responsáveis pela imagem

 

stéreo(3D) e uma câmera térmica para capturar pontos de temperatura do ativo a ser analisado e posteriormente

 

estes pontos de temperatura são adicionados na imagem visual em 3D . Este equipamento possui uma IHM que

 

possibilita a visualização em tempo real das imagens térmicas ou visuais , podendo ser programado para

 

visualizações automáticas de acordo com a coordenada geográfica ou podendo ser manipuladas manualmente

 

para outro dispositivo ou local que não tenha a princípio as coordenadas . Este equipamento está em fase de

 

configurações finais na ferrovia de acordo com os ativos que serão escaneados e é resultado de um projeto de

 

P&D entra a MRS e UFJF.

 

Declaramos que o presente trabalho é inédito, não tendo sido publicado em livro, revistas especializadas ou na 

imprensa em geral.
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